UNIVERSAL ROBOTS

UR3 Technical Specifications

110103

6-assige robotarm met een werkbereik van 500 mm

Gewicht: 11 kg
Nuttige lading: 3kg
Bereik: 500 mm
Gewrichtsbereiken: +/-360°

Oneindige rotatie op eindgewricht

Snelheid:

Alle polsgewrichten: 360 graden/sec.
Overige gewrichten: 180 graden/sec.
Gereedschap: Ca. 1 m/s.

Herhaalbaarheid: +/-0.1 mm
Voetspoor: @118 mm
Vrijheidsgraden: 6 roterende gewrichten
Afmetingen regelkast (bxhxd): 475 mm x 423 mm x 268 mm
1/0-poorten: Regelkast Tool conn.
Digitale in 16 2
Digitale uit 16 2
Analoge in 2 2
Analoge uit 2 -
1/0-voeding: 24 V2A in regelkast en 12 V/24 V600mA in gereedschap

Communicatie:

TCP/IP 100 Mbit: IEEE 802.3u, T00BASE-TX
Ethernet-stekker & Modbus TCP

Programmeren: PolyScope grafische gebruikersinterface op
12" touchscreen met montage
Ruis: Relatief geruisloos

IP-classificatie:

IP64

Stroomverbruik:

Ca. 100W met een typisch programma

Collaboratieve exploitatie:

15 geavanceerde veiligheidsfuncties

Materialen: Aluminium, PP plastic

Temperatuur: De robot kan werken in een temperatuurbereik van 0-50°C*
Voeding: 100-240 VAC, 50-60 Hz

Bekabeling: Kabel tussen robot en regelkast (6 m)

Kabel tussen touchscreen en regelkast (4,5 m)
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Energivej 25
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www.universal-robots.com
sales@universal-robots.com

*) Bij hoge constante gewrichtssnelheid, wordt omgevingstemperatuur gereduceerd.
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